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J1ON Fahrerplattform-
4334411 Palettenhubwagen
ittt Tragfahigkeit 2000 und 2500 kg
L 120 SP/AP, 125 SP/AP
Sicherheit

Hohe Leistung kombiniert mit Sicherheit. Das Cockpit ist von
einer Sicherheitszone aus solidem Stahl umgeben, die StoRe
und Schlage vom Korper des Fahrers abhalt (SP). Die File
und die vollgefederte Plattform sind durch die umlaufende
untere Schirze geschitzt (SP). Bei jedem Manover bleibt der
gesamte Korper des Fahrers innerhalb der Fahrzeugkontur.

@
Linde Material Handling o&l?de

Leistungsstdrke

Seine Starke ist seine Effizienz. Verantwortlich dafur: das Zuverldssigkeit

Zusammenspiel des kraftvollen 3-kW-Drehstrommotors und Auf die robuste Bauweise dieses Fahrzeugs ist immer Verlass.

der aktiven Stutzrader. Zugige Beschleunigung, hohe Jede Gabelspitze kann mit 2.000 kg belastet werden, ohne zu

Fahrgeschwindigkeit, wirkungsvolles Bremsen: beste verbiegen. Zudem erleichtern die pfeilférmigen Gabelspitzen,

Voraussetzungen fur produktives Arbeiten, auch unter die Einfahrkufe und das schmale Profil das Einfahren

harten Einsatzbedingungen. in geschlossene Paletten. Merkmale, die nicht nur die
Leistungsfahigkeit des Hubwagens verbessern, sondern auch

Komfort z7u einer entscheidend hoheren Lebensdauer beitragen.

Die ergonomische, um 45° gedrehte Standposition eroffnet

ungeahnte Perspektiven. Die Umgebung bleibt in der Servicefreundlichkeit

Vor- und Ruckwartsfahrt gleichermaRen qut im Blick. Mit Hilfe der CAN-Bus-Struktur kénnen samtliche

Zusatzlichen Komfort bietet die gepolsterte Ruckenlehne Fahrzeugdaten auf dem Servicelaptop ausgelesen werden.

und die gedampfte Stehplattform. Die optional verfiugbare, Auch die leichte Zuganglichkeit aller Komponenten und die

abgekoppelte Plattform sorgt fir um bis zu 30% reduzierte wartungsfreie Drehstromtechnik tragen zur hohen

Humanschwingungen des Fahrers Gber die ganze Schicht. Verfugbarkeit des Fahrzeugs bei.




Technische Daten (gemals VDI 2198)

1.1 Hersteller (Kurzbezeichnung) LINDE LINDE
1.2 Typzeichen des Herstellers T20AP / [T20AP ION]" T25AP / [T25AP ION]"
1.23 Baureihe 131-07 131-07
_GCCJ 13 Antrieb Elektro Elektro
é 1.4 Bedienung Geh-Stand Geh-Stand
§ 1.5 Tragfahigkeit/Last Q () 2,0 2,5
1.6 Lastschwerpunkt ¢ (mm) 600 600
1.8 Lastabstand X (mm) 895 / 962 895 /962"
1.9  Radstand y (mm) 1359 / 1425 1359 / 1425
o | 2.1 Eigengewicht (kg) 780 [680]" 810 [721]"

% 22 Achslast mit Last vorn/hinten (k) 1103/1677 [1021/1659]" 1226,/2084 [1164,/2057]"
@123 Achslast ohne Last vorn/hinten (k) 637 / 143 [555 / 125]" 667 /143 [589 / 132]
3.1 Bereifung Vollgummi, SE, Luft, Polyurethan V+P/P? V+P /P

~ |32 Reifengrofe, vorn 0254 x 102 @254 x 102
Gé 33 ReifengroRe, hinten @ 85 x 105 (@85 x 80) @ 85 x 105 (@85 x 80)
E 3.4 Zusatzrader (Abmessungen) @ 125x 60 3125x 60
% 3.5 Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1x+2/2(2/4) 1x+2/2(2/4)
“ 136 Spurweite, vorne b10 (mm) 544 544
3.7 Spurweite, hinten b11 (mm) 355 /375 /395 /515 355 /375 /395 /515
4.4 Hub h3 (mm) 125 125
4.8 Sitzhéhe /Standhohe h7 (mm) 160 160
4.9 Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h14 (mm) 1103 /1287 1103 /1287
4.15 Hohe gesenkt h13 (mm) 85 85
< 4.19 Gesamtlange [1 (mm) 1847 / 2216 1847 / 2216"
€' |420  Lange einschlieRlich Gabelrucken 12 (mm) 697 / 1066 697 / 1066"
é 4.21 Gesamtbreite b1/b2 (mm) 790 790
@ 4.22 GabelzinkenmaRe s/e/l (mm) 55 x 165 x 1150 55 x 165 x 1150
é 4.25 Gabelaullenabstand, min./max. b5 (mm) 520 / 540 / 560 / 680 520 / 540 / 560 / 680
432 Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 (mm) 30 / 155° 30 / 155"
4.33 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer Ast (mm) 2077/ 2414 ‘[1927 /2264] 2077/ 2414 F1927 / 2264]
434 Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast (mm) 2127 / 2464 2127 / 2464
4.35 Wenderadius Wa (mm) 1622 /1959 1622 / 1959”
c |51 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last (km/h) 10 /10 10 /10
% 5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last (m/s) 0,036 /0,043 0,024 /0,034
2|53 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last (m/s) 0,064 / 0,06 0,065 / 0,06
;z; 5.8 Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last (%) 13,0 / 20,0 11,0 /20,0
5.10 Betriebsbremse elektrisch/hydraulisch elektrisch/hydraulisch
6.1 Fahrmotor, Leistung 52 60 min (kw) 3 3
S |62 Hubmotor, Leistung bei S3 15% (kw) 1 1
% 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A,B,C,nein 43 535/B [Li-ION] 43 535/B [Li-ION]
.T;J 6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat K5 (V/Ah) 24 /250 [24 / 205]" 24 /250 [24 / 410]"
E 6.5 Batteriegewicht (+ 5%) (k) 212 [110] 212 [151]
6.6 Energieverbrauch nach VDI-Zyklus (kwh/h) 0,48 0,48
< | 8.1 Art der Fahrsteuerung LAC LAC
é 8.4 Schallpegel, Fahrerohr (dB(A)) <70 <70

1) Werte in [ ] mit Li-ION Batterie Zeile 6.4

2) Gabeln angehoben / abgesenkt

3)+ 0 mm = 3 PzS seitlich;<br/>+ 100 mm = 3 PzS von oben und 4 PzS
seitlich;<br/>+ 150 mm = 4 PzS von oben;<br/>+ 225 mm = 5 PzS von oben

4)inkl. Batterie, Zeile 6.4/6.5.

5) Antriebsrad Option: Vollgummi nicht kreidend, Polyurethan und wet grip

6) Vollgummi + Polyurethan / Polyurethan

7)

8)

9) Inkl. 3 = 200 mm Sicherheitsabstand

Plattform hochgeklappt/heruntergeklappt
min./max.




Technische Daten (gemals VDI 2198)

1.1 Hersteller (Kurzbezeichnung) LINDE LINDE
1.2 Typzeichen des Herstellers T20SP / [T20SP ION]” T25SP / [T255P 1ON]”
1.23 Baureihe 131-07 131-07
j::) 1.3 Antrieb Elektro Elektro
é 1.4 Bedienung Geh-Stand Geh-Stand
é 1.5 Tragfahigkeit/Last Q () 2,0 2,5
1.6 Lastschwerpunkt ¢ (mm) 600 600
1.8 Lastabstand x (mm) 895 / 962 895 /962"
19  Radstand y (mm) 1359 / 1425 1359 / 1425
o | 21 Eigengewicht (ka) 810 [710]" 810 [751]"

% 2.2 Achslast mit Last vorn/hinten (kg) 1133/1677 [1051/1659]" 1226,/2084 [1193/2058]""
<123 Achslast ohne Last vorn/hinten (ka) 667 / 143 [585 / 125]" 667 / 143 [618 / 133]"
3.1 Bereifung Vollgummi, SE, Luft, Polyurethan V+P /P V+P/P

o |32 Reifengrofe, vorn 0254 x 102 @254 x 102
g 33 ReifengrofRe, hinten @ 85 x 105 (@85 x 80) @ 85 x 105 (@85 x 80)
E\ 3.4 Zusatzréder (Abmessungen) @ 125x 60 @125x 60
% 3.5 Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1x+2/2(2/4) 1x+2/2(2/4)
Y Spurweite, vorne b10 (mm) 544 544
3.7 Spurweite, hinten b11 (mm) 355 /375 /395 /515 355 /375 /395 / 515
4.4 Hub h3 (mm) 125 125
4.8 Sitzhohe /Standhohe h7 (mm) 160 160
49 Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h14 (mm) 1160 / 1180 1160 / 1180
4.15 Hohe gesenkt h13 (mm) 85 85
$ | 419  Gesamtlange 11 (mm) 2274 2274
; 4.20 Lange einschlieBlich Gabelriicken 12 (mm) 1124 1124
% 421 Gesamtbreite b1/b2 (mm) 790 790
r‘é 4.22 GabelzinkenmaRe s/e/l (mm) 55 x 165 x 1150 55 x 165 x 1150
E 4.25 Gabelaullenabstand, min./max. b5 (mm) 520 / 540 / 560 / 680 520 / 540 / 560 / 680
4.32 Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 (mm) 30 / 155" 30 / 155°
433 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer Ast (mm) 2324 23247
434 Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast (mm) 2524 2524
4.35 Wenderadius Wa (mm) 2019 2019”
_ 5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last (km/h) 12 /12 12 /12
% 5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last (m/s) 0,036 / 0,043 0,027 /0,034
2 | 53 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last (m/s) 0,064 / 0,06 0,065 / 0,06
% 5.8 Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last (%) 13,0 / 20,0 11,0 /20,0
N 5.10 Betriebsbremse elektrisch/hydraulisch elektrisch/hydraulisch
6.1 Fahrmotor, Leistung 52 60 min (kw) 3 3
S |62 Hubmotor, Leistung bei S3 15% (kw) 1 1
% 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A,B,C,nein 43 535/B [Li-ION] 43 535/B [Li-ION]
@ 6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat K5 (V/Ah) 24 /250 [24 / 205]" 24 /250 [24 / 410]"
; 6.5 Batteriegewicht (+ 5%) (k) 212 [110] 212 [151]
6.6 Energieverbrauch nach VDI-Zyklus (kwh/h) 0,48 0,48
< | 8.1 Art der Fahrsteuerung LAC LAC
é 8.4 Schallpegel, Fahrerohr (dB(A)) <70 <70

1) Werte in [ ] mit Li-ION Batterie Zeile 6.4
2) Gabeln angehoben / abgesenkt

3)+ 0 mm = 3 PzS seitlich;<br/>+ 100 mm = 3 PzS von oben und 4 Pz5
seitlich;<br/>+ 150 mm = 4 PzS von oben;<br/>+ 225 mm = 5 PzS von oben

inkl. Batterie, Zeile 6.4/6.5.

Antriebsrad Option: Vollgummi nicht kreidend, Polyurethan und wet grip

Plattform hochgeklappt/heruntergeklappt
min./max.

4)
5)
6) Vollgummi + Polyurethan / Polyurethan
7)
8)

9)Inkl. @ = 200 mm Sicherheitsabstand
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Serienausstattung/Sonderausstattung

Serienausstattung

Hintergrundbeleuchtetes Multifunktionsdisplay
Fahrzeugfreigabe durch Eingabe von PIN-Code oder
Zundschlissel

Ideale 45°-Fahrposition (SP)

Sicherer Fahrerarbeitsplatz mit gepolsterten Anlehnflachen
und gedampfter, vollgefederter Plattform (SP)
Bedienstand mit Ablagefachern

Fahrsteuerung Linde e-Driver®, einhandig bedienbar (SP)
Servounterstitze Lenkung mit proportionalem Lenkwiderstand
Selbstzentrierende Lenkung

Haltegriff an der linken Seite (SP)

Sonderausstattung

Andere Gabelabmessungen

Antriebsrad: Polyurethan, Gummi nichtkreidend oder rutschfest
Tandem-Lastrollen aus Polyurethan
Einfach-/Tandem-Lastrollen aus Polyurethan, abschmierbar
Halterung fur Terminal, Klemmbrett oder weiteres Equipment
Lastschutzgitter 1200 mm

Breite Uber die Gabelzinken 520, 560 und 680mm

Li-lonen Technologie

Schnelle Vollladung

Einfaches Zwischenladen

Wartungsfreiheit

Lange Lebensdauer

Hohe Leistungsfahigkeit (auch in Kihlhauseinsatzen)

Automatische Geschwindigkeitsreduzierung bei Kurvenfahrt,
Fahrgeschwindigkeit 10 km/h

Drehstrommotor

Lastabhangiges Bremsen

Lastproportional wirkende elektromagnetische Notbremse
Antriebsrad aus Gummi

Aktive Seitenstabilisatoren aus Polyurethan

Klappbare Fahrerstandplattform mit Seitenschutz (AP)

Hupe

Kalteschutz bis =10°C

Gabelzinkenlange 1000, 1150 und 2350 mm
Batteriewechselwagen und -stand
Kuhlhausausfihrung bis -35°C

Linde Connected Solution (Connect:)
Abgekoppelte Fahrerplattform (SP)

LED Arbeitsscheinwerfer (SP)

12 km/h Fahrgeschwindigkeit (SP)

Weitere Sonderausstattungen auf Anfrage

Li-lonen Batterien

720 AP/SP ION, T25 AP/SP ION: 3 Pz5-B
Batterieraum:

4,5 kWh- 9 kWh (205 -410 Ah)
Optimiertes 24V Li-lonen Ladegerat
225 Volt: Ladezeiten 1h 30min (205 Ah)
und 2h 40min (410 Ah)



Produktinformation

Dynamisches Antriebssystem

=

Hydraulisch aufgehangte & elektronisch
geregelte aktive Stutzrader fur aus-
gezeichnete Stabilitat & Traktion beim
Palettentransport

Automatisches Bremsen beim Loslassen des

Fahrschalters

Feinfuhliges elektrisches
Gegenstrombremsen vom Ubergang der
Vorwarts- in die Rickwartsfahrt

Die Notstopptaste wirkt elektromagnetisch
auf den Antriebsmotor & proportional zur

transportierten Last

Fahrsteuerung: Linde e-driver®

N

Ergonomischer Steuergriff, mit nur
einer Hand bedienbar

Alle wesentlichen Steuerfunktionen
in einem Griff integriert

Bestens angepasst an die
45°-Fahrposition

Batterien und Ladegerdte

=

Linde Material Handling GmbH, Postfach 10 01 36, 63701 Aschaffenburg, Deutschland
Telefon +49.60 21.99-0, Telefax +49.60 21.99-15 70, www.linde-mh.de, info@linde-mh.de

Bleisdure Batterien von 250 Ah -

620 Ah mit optionalem seitlichen
Wechsel (links oder rechts)

Li- lonen Batterien mit 205 Ah und
410 Ah

Geringe Volladezeiten mit optimiertem
Ladegerat

Bedienstand

=
=

=

Digitales Multifunktionsdisplay
Freigabe des Hubwagens durch
Eingabe eines PIN-Codes oder
per Zindschlussel

Breite, tiefe Ablagefacher fur
Packpapier, Arbeitshandschuhe,
Schreibutensilien usw.

Ideale Fahrposition

- Ideale 45° Fahrpasition

- Hervorragende Sicht auf
Fahrzeugumgebung

- Gedampfte Plattform und gepolsterte
Rickenlehne

- Exzellente Stabilitat, besonders
auch durch reduzierte
Fahrgeschwindigkeit bei Kurvenfahrt

CAN-Bus-System
- Elektronische Verwaltung aller

Komponenten fur einfache und
schnelle Diagnose

- Alle Leistungsparameter kénnen

vom Servicetechniker exakt auf
die jeweilige Anwendung abgestimmt
werden

Drehstromantrieb

=

Kraftvoller und durchzugstarker

Motor, Leistung 3kW (100%)

Staub- und feuchtigkeitsgeschutzter,
wartungsfreier Motor

Steigfahigkeit 13% bei voller Beladung
Anfahren an Steigungen ohne
Zurckrollen

Hochstgeschwindigkeit 10 km/h

mit oder ohne Last (Optional 12 km/h)
Zigige Beschleunigung innerhalb von
5 Metern

Linde Material Handling

Servolenkung: Komfort und Sicherheit

Proportional wirkende, servounter-
stutzte Lenkung, selbstzentrierend
und mahelos zu bedienen
Einstellbarer Lenkwiderstand
(Antriebsrad) fur ausgezeichnete
Stabilitat

Automatische Geschwindigkeits-
reduzierung bei Kurvenfahrten

Die Lenkkraft ist vom Lenkeinschlag
abhangig

inite

Anderungen im Sinne des Fortschritts vorbehalten. Abbildungen und technische Angaben konnen Optionen enthalten und sind fur die

Ausfuhrung unverbindlich. Alle MaBangaben unterliegen den wblichen Toleranzen.
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